Классификация РЛС
По принципу действия
· Активные радары (излучают собственный сигнал и принимают эхо-сигнал, отраженный от цели. Система ожидает данные о целях (координаты, скорость).
· Пассивные радары (не имеют собственного передатчика, а используют сторонние источники излучения. Система получает данные о целях, но сам факт их работы скрытен. Важно для скрытного мониторинга.)
· Полуактивные радары (комбинирование активного и пассивного метода. Система должна управлять как пассивным, так и активным режимом, понимая, когда и какой использовать.) 
По роли в системе (функциональному назначению)
· Обнаружение (обзор) – инициирует тревогу.
· Сопровождение (точное целеуказание) – работает по целям, обнаруженным обзорной РЛС.
· Совмещенного действия (обзор + сопровождение) – самостоятельно обнаруживает и сопровождает цели.

По типу выходных данных для системы
· «Сырые» отметки (необработанные данные о всех объектах, отразивших сигнал).
· Обработанные треки  (готовые траектории целей с присвоенным номером, скоростью, курсом).
· [bookmark: _GoBack]Целеуказание (координаты одной или нескольких ключевых целей для передачи системам поражения/подавления.)
По способу сканирования пространства
· Механические (физическое вращение антенны для обзора сектора. Система должна учитывать задержку при построении треков)
· ФАР (электронное управление лучом. Высокая скорость обновлений - система может получать данные почти в реальном времени)
· Гибридные	Comment by Екатерина Ганиева: сочетают в себе элементы механического вращения антенны для обзора в одной плоскости (обычно по азимуту, т.е. горизонтали) и электронное сканирование (с помощью фазированной антенной решетки, ФАР) для управления лучом в другой плоскости (обычно по углу места, т.е. вертикали)
По времени работы 
· Непрерывного наблюдения (требуют постоянного питания, система должна мониторить их статус 24/7.)
· Эпизодического включения (система должна иметь функционал для включения/выключения этих устройств)
По степени автоматизации (участию оператора)
· Автоматические
· Полуавтоматические
По обзору (отображение на карте)
· Секторный
· Круговой
По мобильности (размещению)
· Стационарные
· Мобильные (возимые)
По обслуживанию (в рамках планирования ТО)
· Обслуживаемая (автоматического формирования уведомлений для оператора и службы эксплуатации о приближении ТО)
· Необслуживаемая (работают до отказа)

