Классификация ОЭС
[bookmark: _Hlk214294924]1. По принципу действия
· Гибридные системы (например тепловизор + лазерный дальномер
Функционал: обеспечивают комплексное обнаружение целей, определяя их местоположение в любых условиях освещенности. Используются чаще всего и важны для нас в первую очередь.
· Пассивные ОЭС (ТВ-камеры, тепловизоры, ПНВ)	Comment by Екатерина Ганиева: 	Comment by Екатерина Ганиева: работают только на прием, регистрируя собственное или отраженное излучение объектов
Функционал: осуществляют скрытое наблюдение за воздушным пространством, фиксируя излучение от целей без собственного активного сигнала
· Активные ОЭС (лазерные дальномеры, лидары, системы с ИК-прожектором)	Comment by Екатерина Ганиева: используют собственный источник излучения для подсветки цели
Функционал: определяют расстояние, координаты и скорость обнаруженного БПЛА
Роль в системе: система должна предоставлять оператору перечень доступных устройств ОЭС, отфильтрованный в соответствии с требуемым принципом действия (например, только пассивные средства для ведения скрытного наблюдения)
[bookmark: _Hlk214294954]2. По роли в системе (функциональному назначению)
· Средство идентификации (Идентификатор)
Роль в системе: обнаружение и отображение в системе детализированного изображения цели по тревоге от детектора для классификации типа цели (БПЛА, птица, др.)
· Средство обнаружения (Детектор)
Роль в системе: автоматическая генерация сигнала тревоги при регистрации активности в зоне ответственности
· Измерительный комплекс
Роль в системе: устройство отвечает за сбор детализированных данных (координаты, скорость) для передачи системе противодействия.
3. По степени автоматизации (участию оператора)
· Автоматические
Роль в системе: Система автоматически обнаруживает цели, контролируя их (автоматически наводит прожектор, начинает запись) и не требует вмешательства оператора. При этом предусмотрена возможность переключения в режим ручного управления оператором.


· Полуавтоматические
Роль в системе: система автоматические обнаруживает цели и наводит на нее средства идентификации (камеры), предоставляя оператору всю необходимую информацию для принятия решения. Решение о применении мер воздействия требует обязательного подтверждения оператором.
· Ручные
Роль в системе: оператор имеет полный ручной контроль над всеми функциями. Он самостоятельно осуществляет поиск, обнаружение, сопровождение целей и инициирует все необходимые действия (включение записи).
4. По времени работы 
· Непрерывного наблюдения 
Роль в системе: система должна непрерывно контролировать статус работоспособности устройств
· Эпизодического включения 
Роль в системе: система должна иметь возможность включать эти устройства и переводить их в активный режим работы (автоматически по сигналу тревоги от других устройств или по команде оператора) только при возникновении необходимости.
5. По обзору (отображение на карте)
· Направленный обзор (узкий луч, до 5-10°)
· Секторный
· Круговой
Роль в системе: учитывается при отображении зоны действия устройства на карте 
6. По мобильности (размещению)
· Стационарные
· Мобильные (возимые)
Роль в системе: необходимо предусмотреть возможность изменения местоположения устройства на карте 
7. По обслуживанию (в рамках планирования ТО)
· Обслуживаемая 
Роль в системе: необходимо предусмотреть автоматическое формирование уведомлений для оператора и службы эксплуатации о приближении ТО
· Необслуживаемая 
Роль в системе: необходимо предусмотреть автоматическое формирование уведомлений для оператора и службы эксплуатации об окончании срока работы устройства





















[bookmark: _Hlk214455957][bookmark: _GoBack]Характеристики ОЭС

	Характеристика
	Единица измерения/пример

	Тактико- технические:
	

	Общие характеристики
	

	Спектральный диапазон
	мкм

	Тепловизор
	

	Разрешающая способность (Разрешение)
	пикс.

	Фокусное расстояние объектива
	мм

	Угловое поле зрения (УПЗ)
	градусы

	Максимальная дальность обнаружения
	км

	Минимальная дальность обнаружения
	м

	Максимальная дальность распознавания
	км

	Минимальная дальность распознавания
	м

	Частота кадров
	к/с

	Размер пикселя детектора
	мкм

	Температурная чувствительность
	мк

	Автофокусировка
	Да/Нет

	Видеокамера
	

	Разрешающая способность (Разрешение)
	HD

	Фокусное расстояние объектива
	мм

	Угловое поле зрения (УПЗ)
	градусы

	Частота кадров
	к/с

	Чувствительность
	лк

	Тип матрицы
	CCD

	Автофокусировка
	Да/Нет

	Лазерный дальномер
	

	Предельная дальность измерения
	км

	Точность измерения
	м

	Функциональные:
	

	Количество одновременно отслеживаемых целей
	шт

	Классификация типов целей
	Да/Нет

	Наличие системы распознавания "свой/чужой"
	Да/Нет

	Тип выходных данных
	Видеопоток

	Эксплуатационные: 
	

	Потребляемая мощность
	Вт

	Напряжение питания
	В

	Время готовности
	с

	Степень защиты оболочки (IP)
	IP-код (для учета в алгоритмах работы в плохих погодных условиях)

	Диапазон рабочих температур
	°C

	Интеграционные:
	

	Интерфейс передачи данных
	Ethernet

	Протокол обмена данными
	TCP/IP

	Скорость передачи данных
	Мбит/с

	Поддерживаемое ПО для управления
	API

	Команды управления с ПО
	Включение/выключение/управление камерами и прочее..




